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Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Forma studiéw stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiéw 4 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 7 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Lgdowej i Srodowiska -> Katedra Inzynierii Budowlanej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Adam Kristowski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zajeé
i metody nauczania

Forma zaje¢ Wyktad

Cwiczenia Laboratorium

Projekt

Seminarium |RAZEM

Liczba godzin zaje¢ [30.0

0.0 0.0 15.0

0.0 45

W tym liczba godzin zajeé¢ na odlegtos¢: 0.0

Adres kursu na platformie eNauczanie: https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=37841

Aktywnosc¢ studenta
i liczba godzin pracy

Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wiasna RAZEM
dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow

Liczba godzin pracy |45 5.0 25.0 75

studenta

Cel przedmiotu

Przedstawi¢ i wyjasni¢ zasady technologii robot specjalnych

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[K6_KO01] Jest Swiadomy
kluczowych aspektéw
odpowiedzialnosci zawodowe;j,
etycznej i spotecznej zwigzanych
z zarzagdzaniem, prowadzeniem
dziatalnos$ci, podejmowaniem
decyzji i formutowaniem opinii w
budownictwie.

Student zna normy pracy w
budownictwie.

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemow
wystepujgcych w praktyce

[K6_U07] Projektuje i konstruuje
obiekty budowlane w sposéb
zrownowazony, z dbatoscig o
Srodowisko przyrodnicze i
minimalny $lad weglowy

Student przedstawia i wyjasnia
podstawowe pojecia technologii
robot budowlanych specjalnych.

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_WO07] Wykazuje zrozumienie
wptywu inwestycji na Srodowisko
oraz wzajemnych powiagzan i
zalezno$ci miedzy obiektem
budowlanym, a Srodowiskiem
przyrodniczym

Student zna zasady dbania o
Srodowisko.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_WO06] Wykazuje praktyczng
wiedze i zrozumienie materiatow,
urzagdzen i narzedzi, procesow i
technologii z zakresu
budownictwa (oraz ich
ograniczen).

Student zna normy i zasady
kierowania
budowa.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_U06] Prowadzi dziatania
inzynierskie w zakresie
budownictwa, wykorzystujac i
stosujgc praktyczng wiedze i

urzadzen i narzedzi, procesow i
technologii.

zrozumienie specyfiki materiatow,

Student potrafi organizowac¢ prace
na budowie zgodnie z zasadami
technologii i organizaciji
budownictwa.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

Tresci przedmiotu

Technologia robét strzatowych i podziemnych, metody bezwykopowe. Roboty rozbiérkowe. Technologie
gtebokiego fundamentowania budowli. Konstrukcje sktadane. Przesuwanie i rektyfikacja budynkow.
Odwadnianie wykopow budowlanych gtebokich. Specjalne metody betonowania obiektdw inzynierskich.
Wykonawstwo robét budowlanych w warunkach zimowych i kryzysowych. Technologie szybkiego
wzmachniania i stabilizacji podtoza gruntowego.
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Wymagania wstepne
i dodatkowe

dostep do literatury fachowej

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposodb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowe;j

Projekt

60.0%

50.0%

Kolokwia w czasie semestru

60.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Zalecana literatura: 1. Dyzewski A. : Technologia i organizacja budowy
Arkady Warszawa 2. Stefanski A. : Technologia zmechanizowanych
robot budowlanych. PWN 3. Stefanski A., Walczak J. : Technologia
robét budowlanych. Arkady 4. Sniadkowski Z. : Maszyny do
zageszczania podtoza. WN-T 5. Praca zbiorowa : Mechanizacja robot
wykonczeniowych w budownictwie. Arkady 6. Fligier K., Rowinski L.,
Szwabowski J. : Montaz zintegrowanych konstrukcji budowlanych.
PWN 7. Przychodzen T. : Mechanizacja robo6t ziemnych w warunkach

zimowych IOMB

Uzupetniajaca lista lektur

Nie ma wymagan

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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