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Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 3.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydzialy Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Ladowej i Srodowiska -> Katedra Inzynierii

Transportowej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Jacek Oskarbski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zajeé Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 15.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 5.0 25.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Zdobycie wiedzy z zakresu systemow sterowania ruchem drogowym w transporcie drogowym, srodkéw i
metod sterowania ruchem miejskim oraz sterowania ruchem na autostradach i drogach ekspresowych.
Zdobycie umiejetnosci planowania i projektowania obszarowych systemoéw sterowania ruchem drogowym.
Pozyskanie umiejetnosci projektowania i oceny efektywnosci rozwigzan (sprawnosc i bezpieczenstwo ruchu)

w ramach systemoéw sterowania.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO01] identyfikuje w
pogtebiony sposoéb zjawiska
zwigzane ze studiowanym
kierunkiem oraz opisujgce je
teorie i mozliwe do zastosowania
metody analizy procesow
zachodzacych w cyklu zycia
systemoéw technicznych

Umiejetnos¢ rozpoznawania i
nazywania systeméw sterowania
ruchem drogowym w transporcie.
Umiejetno$c¢ planowania systemu
sterowania ruchem drogowym w
miastach i na drogach zamiejskich
oraz ich integracji.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_U02] przedstawia logiczne i
solidne argumenty dotyczgce
uzyskiwanych wynikow, przez
analize synteze informacji w
réznych kontekstach
technicznych, podchodzac
krytycznie do ich interpretaciji

Umiejetnos¢ projektowania
sygnalizacji $wietlnej w systemie
obszarowym oraz innych
wybranych ustug ITS w zakresie
sterowania ruchem, poparte
analizami i symulacjami.

[SU5] Ocena umiejgtnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU2] Ocena umiejgtnosci analizy
informaciji

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_K02] podejmuje kompetentne
i etyczne decyzje, dbajgc o interes
publiczny i utrzymanie wartosci
ekonomicznych, spotecznych i
Srodowiskowych

Umiejetno$¢ oceny rozwigzania
pod katem bezpieczenstwa,
sprawnosci ruchu oraz
minimalizacji negatywnego
wptywu na $rodowisko naturalne z
uwzglednieniem aspektéw
ekonomicznych.

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemow
wystepujgcych w praktyce

[SK4] Ocena umiejetnosci
komunikacji, w tym poprawnosci
jezykowej

[SK3] Ocena umiejetnosci
organizacji pracy

[SK1] Ocena umiejetnosci pracy
w grupie

[SK2] Ocena postepow pracy
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Tresci przedmiotu

Elementy sygnalizacji $wietinej oraz metody sterowania ruchem z wykorzystaniem sygnalizacji. Obszarowe
systemy sterowania ruchem za pomocg sygnalizacji swietlnej (systemy centralne, zdecentralizowane).
Zastepcze miary brd. Systemy Sterowania Ruchem Miejskim. Systemy sterowania ruchem na autostradach i
drogach ekspresowych (dozowanie ruchu na wjazdach, zarzadzanie predkoscig, ostrzezenia, komunikaty,
tablice zmiennej tresci). Wspotpraca systemoéw miejskich i zamiejskich. Optymalizacja parametrow
sterowania. Sterowanie ruchem w warunkach powstawania incydentéw orazpodczas imprez masowych.
Priorytety w sterowaniu ruchem. Sterowanie dostepnoscig. Centra ZarzagdzaniaRuchem.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Znajomos¢ zasad planowania i projektowania sygnalizacji $wietinej oraz organizacji ruchu drogowego.
Znajomos¢ podstaw projektowania koordynaciji liniowej sygnalizacji oraz sygnalizacji akomodacyjnej i
statoczasowej.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny kohncowej

Zaliczenie ¢wiczen 90.0% 30.0%
Zaliczenie laboratorium 90.0% 30.0%
Zaliczenie wykfadu 60.0% 40.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Jamroz K. i inni.: Systemy sterowania ruchem ulicznym. WKL, 1984
r.Krystek R. i inni: Komputerowe systemy sterowania ruchem ulicznymi
drogowym. Przykfady zastosowan. WKL 19843. Lesko M., Guzik
J.:Sterowanie ruchem drogowym. WPS, 2000.Gaca S.,
SuchorzewskiW., Tracz M.: Inzynieria Ruchu Drogowego WKt
2008.Tracz M.,Allsop R.E.: Skrzyzowania z sygnalizacjg $wieting. WKL
1990.Wrzesniowski Z. i inni: Koordynacja sygnalizacji Swietinej. WKL
1977Krystek R. i inni: Symulacja ruchu potoku pojazdow
WKE1980Krystek R i inni: Wezty drogowe i autostradowe. WKL
2008.MichaelKyte, Maria Tribelhorn: Operation, Analysis, and Design
of Signalizedintersections: A Module for the Introductory Course in
Transportation Engineering. 2014Coleman A. O'Flaherty: Transport
Planning andTraffic Engineering. 1997 .Peter Guest, Mike Slinn, Paul
Matthews:Traffic Engineering Design: Principles
Practice.ElsevierButterworth-Heinemann, 2005.

Uzupetniajaca lista lektur

Transport Miejski iRegionalny, TrafficEngineering&Control, Przeglad

ITS, Autostrady

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Podaj réznice pomiedzy systemem scentralizowanym i zdecentralizowanym sterowania ruchem.
Scharakteryzuj jeden wybrany obszarowy system sterowania ruchem. W jaki sposéb mozemy zarzadzac¢
ruchem na odcinkach miedzyweztowych autostrad i drog ekspresowych z wykorzystaniem systemow
sterowania ruchem. Jakie sg cele oraz metody stosowania systemoéw sterowania ruchem w miastach oraz
na drogach zamiejskich. W jaki sposdb mozemy nadawac priorytety pojazdom transportu zbiorowego z
wykorzystaniem systemu sterowania ruchem. Jakie parametry sygnalizacji Swietinej mozemy optymalizowaé
z wykorzystaniem systemow sterowania ruchem. Scharakteryzuj te parametry. W jaki sposéb mozna
ocenia¢ poziom bezpieczenstwa ruchu z wykorzystaniem zastepczych miar.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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