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Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy angielski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 3.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki -> Katedra Inzynierii

Mikrofalowej i Antenowej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. tukasz Kulas

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Lukasz Kulas

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
Liczba godzin zaje¢ [45.0 0.0 0.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 0.0 0.0 45
studenta

Cel przedmiotu

Przedmiot obejmuje zagadnienia teoretyczne zwigzane z tematyka technologii autonomicznych oraz
bezzatogowych np. systemy komunikacyjne i nawigacyjne, podstawy konstrukgji, testowania i symulaciji.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO04] zna i rozumie w
pogtebionym stopniu zasady,
metody i techniki programowania
oraz zasady tworzenia
oprogramowania komputeréw albo
programowania urzgdzen lub
sterownikéw wykorzystujgcych
mikroprocesory albo inne
elementy lub uktady
programowalne, specyficznych dla
kierunku studiow, a takze
organizacje pracy systemow
wykorzystujgcych komputery lub
te urzadzenia

Zna i rozumie w pogtebionym
stopniu zasady, metody i techniki
programowania programowania
urzgdzen wykorzystujgcych
mikroprocesory, a takze
organizacje pracy systemow
wykorzystujgcych komputery lub
te urzadzenia w kontekscie
budowy, projektowania i
wykorzystywania platform
autonomicznych lub
bezzatogowych

[SW1] Assessment of factual
knowledge

[K7_WO03] zna i rozumie w
pogtebionym stopniu budowe i
zasady dziatania komponentow i
systemow zwigzanych z
kierunkiem studidow, w tym teorie,
metody i ztozone zaleznosci
miedzy nimi oraz wybrane
zagadnienia szczegotowe —
wiasciwe dla programu ksztatcenia

Zna i rozumie w pogtebionym
stopniu budowe i zasady dziatania
komponentéw i systemow
wykorzystywanych przy budowie i
projektowaniu platform
autonomicznych lub
bezzatogowych, a takze wybrane
zagadnienia dotyczgce metod
symulacji, testowania i walidacji
czesci skladowych systemow
autonomicznych lub
bezzatogowych (np. sensory,
komunikacja, nawigacja).

[SW1] Assessment of factual
knowledge
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Tresci przedmiotu

Treéci przedmiotu - wyktad

Magistrale przesytu danych

©CONoOOrWN =

12. Systemy lokalizacji

Systemy komunikacji bezprzewodowe;j
Systemy $wiadomosci sytuacyjnej
Symulacja platform autonomicznych
10. Projektowanie platform autonomicznych w rzeczywistych zastosowaniach
11. Nawigacje i planowanie misji

13. Pojazdy bezzatogowe - demonstracje

Zastosowania i przyktadowe scenariusze wdrozeniowe systemow autonomicznych
Wprowadzenie do platform autonomicznych
Czujniki w platformach autonomicznych
Jednoptytkowe ukfady sterowania

Systemy przetwarzania i zarzgdzania danymi oraz cyberbezpieczenstwo

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe) Prog zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Test zaliczeniowy

100.0% 100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur 1.

B. Binnie, J.LeMieux, "Introduction to unmanned systems: Air,
ground, sea & space : technologies and commercial applications".
Unmanned Vehicle University Press, 2013.

2. V. Gvozdeva, "Intelligent technologies in unmanned systems".
INFRA-M Academic Publishing LLC., 2021. http://dx.doi.org/
10.12737/1083296.

Uzupetniajaca lista lektur 1.

A. Gilli, M. Gilli. Emerging Technologies: Unmanned Aerial Vehicles
. Oxford University Press, 2018. http://dx.doi.org/10.1093/oso/
9780198790501.003.0044.

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

PNOURON

Podstawy konstrukcji platform autonomicznych

Charakterystyka czujnikéw autonomicznych

Jakie sg uktadu sterowania stosowane w platformach autonomicznych?

Po co stosuje sie magistrale przesytu danych?

Podziat platform autonomicznych

Jakie systemy komunikacji bezprzewodowej sg stosowanew platformach autonomicznych?
Na czym polega symulacja platform autonomicznych?

Czym sg systemy $wiadomosci sytuacyjnej?

Zajecia praktyczne
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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