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Formy zajeé

Forma zaje¢ Wyktad

Cwiczenia Laboratorium | Projekt

Seminarium |RAZEM

Liczba godzin zaje¢ [15.0

0.0 0.0 15.0

0.0 30

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0

Adres kursu na platformie eNauczanie: https://enauczanie.pg.edu.pl/2025/course/view.php?id=5274

Aktywnos$c¢ studenta
i liczba godzin pracy

Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow

Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30

studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie Studentéw z metodami i Srodkami organizacji ruchu drogowego i sterowania ruchem oraz
praktycznymi umiejetnosciami projektowania organizacji ruchu.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_KO01] Jest Swiadomy
kluczowych aspektow
odpowiedzialnosci zawodowe;j,
etycznej i spotecznej zwigzanych
z zarzadzaniem, prowadzeniem
dziatalnosci, podejmowaniem
decyzji i formutowaniem opinii w
budownictwie.

Wybiera metody organizacji ruchu.

Wykonuje projekt organizaciji
ruchu oraz projekt sterowania
ruchem.

[SK1] Ocena umiejetnosci pracy
w grupie

[SK2] Ocena postepdéw pracy
[SK3] Ocena umiejetnosci
organizacji pracy

[SK4] Ocena umiejetnosci
komunikacji, w tym poprawnosci
jezykowej

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemow
wystepujacych w praktyce

[K6_KO04] Angazuje sie w
niezalezne uczenie sie przez cate
zycie i samodzielnie $ledzi rozwoj
nauki i technologii w obszarze
inzynierii [gdowe;j.

Student samodzielnie uzupetnia i
aktualizuje wiedze z zakresu
organizacji i sterowania ruchem,
korzystajgc z aktualnej literatury,
norm i wytycznych, oraz potrafi
zaplanowac¢ dalsze doskonalenie
kompetencji w tym obszarze.

[SK2] Ocena postepoéw pracy

[K6_KO03] Potrafi skutecznie, jasno
i jednoznacznie przekazywaé
informacje, opisywac dziatania i
komunikowa¢ ich rezultaty/wyniki
inzynierom lub szerszej
publicznosci przy uzyciu
odpowiednich metod i narzedzi
komunikacji.

Student potrafi korzysta¢ z
zaawansowanych narzedzi w
projektowaniu organizacji i
sterowania ruchem.

[SK1] Ocena umiejetnosci pracy
w grupie

[SK2] Ocena postepow pracy
[SK3] Ocena umiejetnosci
organizacji pracy

[SK4] Ocena umiejetnosci
komunikacji, w tym poprawnosci
jezykowej

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemoéw
wystepujgcych w praktyce

[K6_UO05] Prowadzi badania
(pozyskiwanie informaciji,
symulacje, metody
eksperymentalne) z dziedziny
budownictwa w celu rozwigzania
okreslonych zadan i raportowania
wynikoéw badan.

Student ma wiedze faktograficzng
oraz potrafi jg stosowac w
rozwigzywaniu probleméw
zwigzanych z organizacjg i
sterowaniem ruchem.

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SUZ2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_WO03] Wykazuje sie wiedzg i
zrozumieniem procesow oraz
ustalonych norm i metod
projektowania w zakresie
budownictwa oraz jest Swiadomy
ich ograniczen.

Student opisuje i klasyfikuje
metody i $rodki organizacji ruchu
oraz sterowania ruchem.
Identyfikuje problemy z
zarzadzaniem ruchem i je
rozwigzuje.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

Tresci przedmiotu

Treéci przedmiotu - wyktad

Metody i sSrodki organizacji ruchu drogowego. Systemy tras z pierwszenstwem przejazdu i ulic
jednokierunkowych. Dostepnos¢ i parkowanie. Organizacja ruchu pieszego i rowerowego. Priorytety dla
wybranych grup pojazdéw. Oznakowanie pionowe i poziome. System optat za wjazdy do stref ruchu.
Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu. Zarzgdzanie predkoscig. Projektowanie sygnalizacji $wietlnej. Ustugi
Inteligentnych Systeméw Transportu. Zaawansowane zarzgdzanie ruchem.

Tresci przedmiotu - projekt

Inwentaryzacja terenowa oznakowania pionowego i poziomego. Sporzadzanie map tematycznych i
zestawien ilosciowych infrastruktury drogowej. Analiza parametréw sieci drogowej z uwzglednieniem
ograniczen predkosci, zakazéw ruchu i ulic jednokierunkowych. Trasowanie linii komunikacji zbiorowe;.
Ocena wptywu obiektéw generujgcych ruch na sie¢ drogowa. Audyt warunkéw parkowania oraz identyfikacja
zagrozen bezpieczenstwa. Projektowanie zmian statej organizacji ruchu w obrebie skrzyzowan.
Opracowanie obstugi komunikacyjnej dla nowo projektowanych obiektéw. Projektowanie tymczasowe;j
organizacji ruchu w strefach robét drogowych.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Zaliczenie wykiadu 60.0% 50.0%
efektow uczenia sie Projekt organizacji ruchu 90.0% 50.0%
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Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur 1. Jamroz K. i inni.: Systemy sterowania ruchem ulicznym. WKL, 1984r.

2. Krystek R. i inni: Komputerowe systemy sterowania ruchem ulicznym
i drogowym. Przyktady zastosowan. WKL 19843. Lesko M., Guzik

3. J.:Sterowanie ruchem drogowym. WP$, 2000.

4. Gaca S., SuchorzewskiW., Tracz M.: Inzynieria Ruchu
DrogowegoWKt 2008

5. Tracz M.,Allsop R.E.: Skrzyzowania z sygnalizacjg swietlna.
WKE1990.

6. Wrzesniowski Z. i inni: Koordynacja sygnalizacji $wietlnej. WK£L1977.

7. Krystek R. i inni: Symulacja ruchu potoku pojazdéw WKL 1980.

8. Krystek R i inni: Wezly drogowe i autostradowe. WKt 2008

9. Michael Kyte, Maria Tribelhorn: Operation, Analysis, and Design of
Signalized Intersections: A Module for the Introductory Course
inTransportationEngineering. 2014

10. Coleman A. O'Flaherty: Transport Planning andTrafficEngineering.

11. Peter Guest, Mike Slinn, Paul Matthews: TrafficEngineeringDesign:
Principles and Practice. Elsevier Butterworth-Heinemann,2005.

Uzupetniajaca lista lektur Czasopisma: Transport Miejski i Regionalny,

TrafficEngineering&Control, Przeglad ITS, Autostrady

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Na czym polega system ulic jednokierunkowych. Podaj zasady jego stosowania, wymien wady i

zalety tego systemu 2. Co to sg systemy optat za wjazd do miasta i w jakim celu stosuje sie takie systemy.
3. Na czym polega zarzagdzanie predkoscia, prosze o podanie przyktadéw. 4. Podaj podziat srodkéw
uspokojenia ruchu ze wzgledu funkcje drogi, predko$¢ oraz rodzaj ruchu. Prosze podaé¢ po jednym
przyktadzie dla kazdej z grup uspokojenia ruchu. 5. W jakim celu stosuje sie priorytety dla transportu
zbiorowego. Prosze o podanie trzech przyktadéw mozliwych srodkéw, ktére zapewniajg priorytet pojazdom
transportu zbiorowego. 6. Podaj cele i wymagania stosowania oznakowania pionowego. Podaj trzy
przyktady btedéw popetnianych podczas projektowania oznakowania pionowego. 7. Wymien metody i opisz
wybrang metode organizacji rob6t drogowych 8. Wymien wady i zalety stosowania sygnalizacji $wietlnej. W
jaki spos6b mozna oceni¢ zasadno$¢ wprowadzenia sygnalizacji na skrzyzowaniu.9. Opisz przyktadowy
system zarzgdzania pojazdami transportu zbiorowego oraz system priorytetéw dla pojazdéw transportu
zbiorowego z wykorzystaniem $rodkéw Inteligentnych Systemoéw Transportu.10. Jakie sg cele stosowania
systemow ITS (Intelligent Transportation Systems). Przedstaw propozycje zastosowania zestawu systemow
na autostradzie

(wymieni¢ poszczegolne podsystemy i scharakteryzowac¢ kazdy dwoma zdaniami zasada funkcjonowania i
w jakim celu jest wprowadzany).11. Podaj definicje systemow ITS (Intelligent Transportation Systems).
Przedstaw propozycje zastosowania zestawu systemoéw w uktadzie ulic miejskich (wymieni¢ poszczegdlne
podsystemy i scharakteryzowa¢ kazdy dwoma zdaniami zasada funkcjonowania i w jakim celu jest
wprowadzany).12. Wymien srodki organizacji ruchu drogowego. Jakie sg podstawowe cele organizacji ruchu.

Zajecia praktyczne
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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