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Projektowanie pojazdéw bezzatogowych, PG_00070912

Kierunek studiow Informatyka

Data rozpoczecia studiow  [luty 2025r. Rok akademicki realizaciji 2025/2026
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 3.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. tukasz Kulas

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Lukasz Kulas

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |0.0 0.0 0.0 45.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 3.0 27.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Projekt obejmujgcy caty semestr daje studentowi mozliwos¢ zbudowania i uruchomienia wtasnej platformy
bezzatogowej (tzw. drona). Moze to by¢ system nawodny lub lgdowy. Spodziewanym efektem projektu jest
dziatajgcy prototyp wykonujacy zaplanowane misje w srodowisku operacyjnym (TRL 7).

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_UO03] potrafi zaprojektowac,
zgodnie z zadang specyfikacja,
oraz wykonac typowe dla kierunku
studidw ztozone urzgdzenie,
obiekt, system lub zrealizowa¢
proces, uzywajgc odpowiednio
dobranych metod, technik,
narzedzi i materiatéw, korzystajac
ze standardéw i norm
inzynierskich, stosujgc wtasciwe
dla kierunkow studiow technologie
i wykorzystujgc doswiadczenie
zdobyte w $rodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierska

potrafi wykorzystywaé posiadang
wiedze z zakresu metod i technik
programowania oraz dobrac i
zastosowac wtasciwe metody i
narzedzia programistyczne w
tworzeniu oprogramowania
komputeréw albo programowania
urzgdzen lub sterownikéw
wykorzystujgcych mikroprocesory
albo elementy lub uktady
programowalne wykorzystywane
do sterowania systemow
bezzatogowych

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K7_U09] potrafi dokonaé
krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania istniejgcych
rozwigzan technicznych i ocenic¢ te
rozwigzania, a takze wykorzystaé
zdobyte w srodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierskg doswiadczenie
zwigzane z utrzymaniem
zaawansowanych urzgdzen,
obiektow i systemoéw technicznych
typowych dla kierunku studiow

potrafi zaprojektowa¢ zgodnie ze
specyfikacjg typowy system
bezzatogowy w oparciu o
popularne platformy (typu
RaspberryPi) wykorzystujgc
wybrane elementy lub sensory

[SU1] Ocena realizacji zadania
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Tresci przedmiotu

Tre$ci przedmiotu - projekt
Tresci przedmiotu - projekt

enkoderow).

predkosci poszczegdlnych koét.

znajduje sie zadany punkt).

1. Montaz platformy jezdnej z podstawowg funkcjonalnoscig (Potaczenie silnikow, sterownikow i
2. Implementacja modelu konwertujgcego proste komendy predkosci liniowej i kgtowej robota na

3. Okreslanie pozycji wzgledem punktu poczatkowego (Odometria lub fuzja odometrii i danych z IMU
(potencjalnie zastosowanie rozszerzonego filtru Kalmana)).

4. Montaz czujnikéw pozwalajgcych na wykrywanie przeszkod.
5. Potencjalnie zastosowanie SLAMu do okreslania "globalnej" pozycji w znanym $rodowisku i fuzja z
pozostatymi informacjami o potozeniu robota - odometria, imu, gps itp. (ten etap moze zasta¢
zintegrowany z wyznaczaniem pozycji wzglednej).
6. Implementacja planowania $ciezki robota (na podstawie mapy lub prostej wersji np. kierunek, w ktérym

7. Implementacja algorytmu pozwalajgcego na realizowanie zadanej sciezki uwzgledniajgcy omijanie
przeszkdd napotykanych na drodze sprzezenie od pozyciji. Wynikiem dziatania sg komendy zrozumiate

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

zrealizowana platforma mobilna

50.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

dokumentacja techniczna komponentéw platformy udostepniana przez

producentow

Uzupetniajaca lista lektur

standardy, normy, rekomendacje techniczne i prawne

Adresy eZasobdw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Proces projektowania, realizacji, uruchamiania i testowani platform semi-autonomicznych

Zajecia praktyczne
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wygenerowania:

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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