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Nazwa i kod przedmiotu

URZADZENIA AUTOMATYKI, PG_00038096

Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2026 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2027/2028

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 4 Liczba punktow ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Mechatroniki i Inzynierii

Wysokich Napie¢

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

prof. dr hab. inz. Grzegorz Redlarski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zajec Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |30.0 0.0 15.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 4.0 51.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Zdobycie podstawowej wiedzy, umiejetnosci i kompetencji zwigzanej z dziataniem i eksploatacjg urzadzen

automatyki

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO07] ma podstawowg wiedze
zwigzang z systemami sterowania
i automatyki

Student zna zasady analizy i
projektowania oraz doboru i

konfiguracji przemystowych

urzadzen automatyki

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_U07] potrafi budowac i
analizowa¢ modele uktadow i
systemow z zakresu zwigzanego z
systemami sterowania i
automatykag

Student potrafi tworzy¢ modele
matematyczne oraz projektowac
urzgdzenia automatyki
dostosowane do okreslonych
potrzeb

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_KO04] potrafi zareagowaé w
sytuacjach nienormalnych i
awaryjnych, zagrozenia zdrowia i
zycia przy uzytkowaniu elementéw
i ukladéw automatyki i robotyki

Student posiada wiedzeg i
umiejetnosci bezpiecznej obstugi
urzadzen automatyki, a takze
wiedze o tym jak reagowaé w
sytuacjach zaktoceniowych i
awaryjnych

[SK2] Ocena postepow pracy
[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania probleméw
wystepujgcych w praktyce
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Tresci przedmiotu

Treéci przedmiotu - wyktad

Wprowadzenie; podstawowe okreslenia, grupy. Wymagania stawiane urzgdzeniom automatyki. Metody
opisu; charakterystyki statyczne i dynamiczne elementow automatyki. Systematyka urzadzen automatyki.
Ogolna charakterystyka elektrycznych urzadzen automatyki. Rodzaje zasilania elektrycznych urzgdzen
automatyki. Elementy realizujgce funkcje czasowe (przekazniki i sterowniki). Urzadzenia informac;ji
zewnetrznej. Stykowe elementy przetgczajgce: przekazniki elektromagnetyczne, kontaktrony, elementy
bimetalowe. Regulatory: rodzaje i budowa urzadzen poréwnujgcych, regulatory bezposredniego i
posredniego dziatania. Zasadnicze wtasciwosci i rodzaje regulatoréw. Regulatory elektryczne o dziataniu
ciggtym. Regulatory wielopotozeniowe bez korekgiji i z korekcja. Regulatory impulsowe i krokowe. Cechy
eksploatacyjne regulatoréw. Urzadzenia wykonawcze: ogdlna charakterystyka, rodzaje oraz dobdr urzgdzen
wykonawczych. Metody oceny wiasciwosci dynamicznych (przyktady). Sitowniki elektryczne: budowa,
zasada dziatania, materiaty, charakterystyki statyczne i dynamiczne, zagadnienia projektowania.
Serwomotory pradu statego: rodzaje, budowa, charakterystyki statyczne i dynamiczne, sterowanie.
Serwomotory pradu przemiennego: rodzaje, budowa, charakterystyki statyczne i dynamiczne, sterowanie.
Silniki skokowe (krokowe): rodzaje, budowa, zasada dziatania, wtasciwosci statyczne i dynamiczne,
sterowanie silnikdw skokowych Pneumatyczne urzgdzenia automatyki: ogélna charakterystyka,
przygotowanie powietrza zasilajgcego i osprzet pomocniczy, metody opisu wiasciwosci dynamicznych
(przyktady), elementy sitowe i realizujgce przesuniecie. Podstawowe elementy pomiarowe mechanicznych
urzadzen automatyki. Kaskada pneumatyczna. Regulatory pneumatyczne. Pneumatyczne wzmacniacze
mocy, zadajniki, sitowniki pneumatyczne, zawory. Hydrauliczne urzadzenia automatyki: zalety i wady,
rodzaje czynnikéw roboczych, stacje zasilajgce, rozdzielacze, sitowniki. Formutowanie WT - wymagania,
badania atestowe, proby odbiorcze urzadzen automatyki. Wptyw czynnikdw zewnetrznych na urzgdzenia
automatyki. Analiza przyktadowego urzgdzenia automatyki.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Podstawy elektrotechniki i metrologii.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Wyktady

60.0%

60.0%

Laboratorium

60.0%

40.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Skrypt do laboratorium pod red. A. Grono: Mechatronika. Gdansk

2008. Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej.
2. Parr, Andrew E.: Hydraulics and Pneumatics: a technicians and
engineers guide. Oxford: Butterworth-Heinemann, 2000.

Uzupetniajaca lista lektur 1. Kostro J.: Elementy, urzadzenia i uktady automatyki, WSIP,

Warszawa 1998.

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Struktury i rodzaje urzadzen automatyki.

2. Urzgdzania i uktady automatyki w systemach elektroenergetycznych.

3. Urzgdzenia oraz systemy hydrauliki i pneumatyki.

4. Wymiana informacji pomiedzy uktadami i urzadzeniami automatyki.

5. Metodyka projektowania wybranych uktadéw automatyki.

Zajecia praktyczne
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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