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Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2026 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2028/2029

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposéb realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktéw ECTS 2.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Inteligentnych Systemow

Sterowania i Wspomagania Decyzji

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Robert Piotrowski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |15.0 15.0 0.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 3.0 17.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Prezentacja wspotczesnie stosowanych form opisu systeméw dynamicznych i metod analizy ich wtasnosci.
Przedstawione zostang rézne kategorie systeméw, metody ich opisu, sposoby badania ich wtasciwosci.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_W10] ma podstawowg wiedze
zwigzang z systemami
mechatroniki i robotyki

Student potrafi opracowa¢ model
systemu dynamicznego i
przeprowadzi¢ jego analize.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_U08] potrafi projektowac i
budowac ukfady i urzadzenia z
zakresu zwigzanego z systemami

mechatroniki i robotyki

Student potrafi analizowaé
systemy dynamiczne.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

Tresci przedmiotu

Tresci przedmiotu - wyktad
1. Sygnaly i systemy.

2. Zamienno$¢ postaci opisu systeméw dynamicznych.

3. Dyskretyzacja modeli w postaci rownan réznicowych i w oparciu o transmitancje operatorowg

4. Odpowiedzi systemu.

5. Stabilno$¢ systemu.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Cwiczenia 50.0% 30.0%
efektow uczenia sie Zaliczenie pisemne 50.0% 70.0%
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Wroctawskiej, Wroctaw.

Heij Ch., Ran A., van Schagen F. (2000). Introduction to
Mathematical Systems Theory. Linear Systems, Identification and
Control. Birkhduser Verlag.

Karris S.T. (2003). Signals and Systems with MATLAB®
Applications. Second Edition. Orchard Publications, Fremont,
California.

Oppenheim A.V., Willsky A.S., Nawab S.H. (1997). Signals and
Systems. 2nd edition, Prentice-Hall, New Jersey.

Wojciechowski J. (2008). Sygnaty i systemy. Wydawnictwa
Komunikacji i tacznosci, Warszawa.

Uzupetniajaca lista lektur

Mitkowski W. (2019). Zarys teorii sterowania. Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo Dydaktyczne Akademii Gorniczo Hutniczej, Krakow.

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/ 1. Znajdz opis w przestrzeni stanu (réwnania stanu i rbwnanie wyjscia) i narysuj schemat stosujgc metode

iteracyjna.

przyktadowe pytania/
realizowane zadania

2. Sprawdz analitycznie, czy system spetnia warunek addytywnosci.

Zajecia praktyczne Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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