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Karta przedmiotu

Nazwa i kod przedmiotu

Hydrotronika samochodowa, PG_00056122

Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiéw  |pazdziernik 2024 r. Rok akademicki realizacji 2026/2027
przedmiotu

Poziom ksztatcenia I stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 6 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i

Konstrukcji Maszyn

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Pawet Zatuski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu zapoznanie studentéw z zastosowaniem napedu i sterowania hydraulicznego i
elektrohydraulicznego oraz uktadéw programowalnych w budowie samochoddw, a szczegdlnie uktadéw
kierowniczych, hamulcowych i zawieszenia.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO08] zna i rozumie procesy
projektowania i wytwarzania
elementéw i prostych urzadzen
mechatronicznych

Student ma podstawowg wiedze o
dziataniu i projektowaniu urzadzen
mechatronicznych w
zastosowaniu do
elektrohydraulicznych uktadow
kierowniczych, hamulcowych i
zawieszenia w technice
samochodowej

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_U06] potrafi dokona¢
identyfikacji i sformutowaé
specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze
praktycznym, charakterystycznych
dla mechatroniki

Student potrafi zaprojektowac
petnohydrauliczny uktad
wspomagania kierownicy

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_UO05] potrafi postuzy¢ sie
wiasciwie dobranymi narzedziami
w celu poréwnania rozwigzan
projektowych elementow i
uktadéw mechatronicznych, ze
wzgledu na zadane kryteria
uzytkowe

i ekonomiczne (np. pobér mocy,
szybkos$¢ dziatania, koszt)

Student potrafi przeprowadzi¢
obliczenia i rozwigzywac¢ zadania
projektowe zwigzane z
mechatronicznymi urzadzeniami z
zakresu uktadéw kierowniczych,
hamulcowych i zawieszenia
stosowanych w samochodach.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_W10] ma wiedze o trendach
rozwojowych z zakresu nauk
inzynieryjno-technicznych i
dyscyplin naukowych: inzynieria
mechaniczna oraz automatyka,
elektronika, elektrotechnika i
technologie kosmiczne,
wiasciwych dla kierunku studiow
Mechatronika

Student posiada znajomos¢
napedu i sterowania
hydraulicznego w budowie
samochodéw. Student ttumaczy
zastosowanie wspomagania
hydraulicznego w przektadniach
kierowniczych z kinematycznym,
hydraulicznym i elektrycznym
sprzgzeniem zwrotnym oraz
uktadow kierowniczych
programowalnych. Student potrafi
zaprojektowac i dobra¢ elementy
przektadni kierowniczej
petnohydraulicznej. Student
opisuje budowe elementdéw i
dziatanie hydraulicznego uktadu
hamulcowego ze wspomaganiem i
korektorem sity hamowania.
Student oblicza parametry pracy
hydraulicznego uktadu
hamulcowego. Student rozumie
dziatanie uktadu hamulcowego
wyposazonego w zawory ABS
oraz dziatanie systemu ESP.
Student opisuje budowe
hydraulicznych i
pneumohydraulicznych elementéw
ukfadu zawieszenia z korekcjg
wysokosci i przechytéw bocznych
w samochodach.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

Treéci przedmiotu - wyktad

Rozwdj hydrauliki samochodowej. Zastosowanie hydrauliki w samochodach osobowych. Odmiany i
wymagania stawiane serwomechanizmom kierowniczym. Hydromechaniczne i petnohydrauliczne
serwomechanizmy kierownicze. Elektrohydrauliczne serwomechanizmy kierownicze. Serwomechanizmy
kierownicze programowalne. Wymagania i elementy uktadu hamulcowego w samochodach. Obwody i
elementy hydrauliczne uktadu hamulcowego. Elektrohydrauliczne uktady hamulcowe ABS, ASR. Elementy
zawieszenia pojazdu. Zawieszenie hydropneumatyczne. Uktady hydropneumatycznego poziomowania
pojazdu. System elektronicznej kontroli stabilnosci pojazdu ESP. Uktady sterowania elektrohydraulicznego w

systemie CAN-Bus.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Podstawy mechaniki ogélnej, hydrauliki i elektrotechniki

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

sprawdzian

56.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Szydelski Z.: Naped i sterowanie w pojazdach i samojezdnych
maszynach roboczych. WNT Warszawa 1980

Renski A.: Budowa samochoddéw. Uktady hamulcowe i kierownicze
oraz zawieszenia. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej.

Warszawa 2004
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Uzupetniajaca lista lektur Leiter R.: Hamulce samochodéw osobowych i motocykli. Wydawnictwa
Komunikacji i tgcznosci. Watrszawa 198

Katalogi firm: Danfoss, Bosch-Rexroth

Adresy eZasobdw

Przyktadowe zagadnienia/ Projekt serwomechnizmu kierowniczego petnohydraulicznego.

przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Zasada dziatania uktadu ABS, ESP

Dziatanie i zastosowanie retardera

Zajecia praktyczne Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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