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Nazwa i kod przedmiotu

PODSTAWY AUTOMATYKI, PG_00056914

Kierunek studiow

Elektrotechnika

Data rozpoczecia studiéw  |pazdziernik 2026 r. Rok akademicki realizacji 2027/2028
przedmiotu

Poziom ksztatcenia I stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 4 Liczba punktow ECTS 4.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki Napedu

Elektrycznego i Konwersji Energii

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Arkadiusz Lewicki

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |30.0 30.0 0.0 0.0 0.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 5.0 35.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Przekazanie wiedzy z podstaw automatyki a w szczegdlnosci wiedzy obejmujgce;j liniowe uktady regulaciji,

metody ich opisu, analizy i syntezy

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_UQ7] potrafi zaprojektowac i
uruchomi¢ uktady sterowania i
napedowe

Student potrafi dobra¢ ukfad
sterowania oraz przeanalizowac¢
jego zachowanie

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_WO08] zna podstawy

Student zna pojecie uktadu

[SW1] Ocena wiedzy

automatyki oraz uktady regulacji regulacji, zna wiasciwosci faktograficznej
automatycznej, ma podstawowg podstawowych cztonow
wiedze w zakresie teorii sygnatéw |automatyki. Potrafi zbadan
i metod ich przetwarzania stabilnos¢. Zna podstawowe
konstrukcje regulatorow
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Tresci przedmiotu

Treéci przedmiotu - wyktad
Rodzaje uktadow regulaciji,

Podstawowy schemat ukfadu regulacji automatycznej,

Praktyczne przyktady ré6znych uktadéw regulacji automatycznej,

Definicja uktadu liniowego oraz uktadu nieliniowego.

Transformata Laplacea, pojecie transmitancji widmowe;j i operatorowej

Rodzaje sygnatéw: skok jednostkowego, funkcja Diraca, sygnat sinusoidalnie zmienny,

Przeksztatcanie schematéw blokowych opisanych za pomocg transmitancji przenoszenie wezta
zaczepowego oraz sumacyjnego,

Opis podstawowych cztonéw uktadu regulacji automatycznej, rodzaje charakterystyk: charakterystyka
amplitudowa fazowa, fazowa, charakterystyki logarytmiczne, wykresy Bodego,

Stabilno$¢ uktadow liniowych regulacji automatycznej: a. definicja stabilnosci, asymptotyczna oraz
wyktadnicza, Aproksymacja uktadu nieliniowego w punkcie pracy, przyktady, Pierwsza zasada stabilnos$ci
Lapunowa,

Kryteria stabilnosci: algebraiczne, graficzne oraz graficzno-analityczne wraz z przyktadami.

Jakos¢ uktadow regulacji automatycznej: a. definicja wspotczynnikéw uchybu oraz sposéb ich wyznaczania,
uchyb w stanie ustalonym, kryteria catkowe jakosci regulaciji

Uktady statyczne oraz astatyczne, czas regulacji oraz przeregulowanie, Zapas modutu oraz zapas fazy,

Regulatory: a. r6zne rodzaje regulatoréw oraz ich charakterystyki, definicja podstawowych nastaw
regulatoréw, metody doboru nastaw regulatoréw.

Regulacja histerezowa i dwupotozeniowa

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Znajomos¢ matematyki i podstaw elektrotechniki.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Opracowania wtasne studentéw z |60.0% 50.0%
zakresu przedmiotu Opracowania
wilasne studentéw z zakresu

Kolokwia na éwiczeniach 60.0% 50.0%
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Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

M. Zelazny: Podstawy automatyki, PWN, 1976.

M. Ferenc: Podstawy automatyki, Wydaw. Politechniki Opolskiej, 200

A.Urbaniak: Podstawy automatyki, Wyd. Politechniki Poznanskiej,
Poznan, 2001

H. Bishop: Modern control systems, Dorf R.C., Addison-Wesley Publ.
Co., 1995

Kowal: Podstawy automatyki, Uczelniane Wydawnictwa Naukowo-
Dydaktyczne AGH

Markowski, J. Kostro, A. Lewandowski: Automatyka w pytaniach i
odpowiedziach, WNT

Rumatowski: Podstawy Automatyki, Wydawnictwo Politechniki
Poznanskiej 2004

Greblicki: Podstawy Automatyki Oficyna Politechniki Wroctawskiej 2006

Horla: Podstawy Automatyki. Cwiczenia rachunkowe cz. i Il
Wydawnictwo P. Poznanskiej 2004

Kaczorek, A.Dzielinski, W. Dgbrowski, R. topatka: Podstawy Teorii
Sterowania, WNT 2007

Uzupetniajaca lista lektur

P. De Larminat, Yves Thomas, Automatyka uktady liniowe, tom 1,
Sygnaly i uktady, Wydawnictwa Naukowo - Techniczne, 1983

W. Findeisen, Technika regulacji automatycznej, PWN, 1965

T. Kaczorek, Teoria uktadéw regulacji automatycznej, Wydawnictwa
Naukowo ? T

Adresy eZasobdw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Zbadan stabilno$¢ uktadu

Okresl zapas stabilnosci

Wyznacz transmitancje zastepczg uktadu

Zajecia praktyczne
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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