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Nazwa i kod przedmiotu KOMPUTEROWE SYSTEMY STEROWANIA | WSPOMAGANIA DECYZJI, PG_00038317

Kierunek studiow Automatyka, robotyka i systemy sterowania
Data rozpoczecia studiow  |luty 2026 r. Rok akademicki realizacji 2026/2027
przedmiotu
Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢
Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzgca Wydzialy Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Inteligentnych Systeméw
Sterowania i Wspomagania Decyzji
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr hab. inz. Jarostaw Tarnawski
wyktadowcy (wyktadowcow) [ Prowadzacy zajecia z przedmiotu | dr hab. inz. Jarostaw Tarnawski
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 30.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta | Udziat w zajeciach Udziatw Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_qh, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 2.0 53.0 100
studenta
Cel przedmiotu Celem przedmiotu jest nabycie przez Studentéw wiedzy dotyczgcej znaczenia systemu wspomagania

decyzji w komputerowym systemie sterowania oraz nabycie praktycznych umiejgtnosci budowy takiego
systemu. Student pozna metody wprowadzania do systemu sterowania metod optymalizaciji, ktére
pierwotnie wykorzysta do strojenia regulatoréw, a nastepnie do systeméw decyzyjnych. Student zbuduje
komputerowy system sterowania dla symulowanego obiektu przemystowego i uzupetni go o modut
wspomagania decyzji dla operatora z uzyciem interfejsu uzytkownika.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_UO07] potrafi wykorzystaé
metody analityczne, symulacyjne i
eksperymentalne do formutowania
i rozwigzywania zadan
inzynierskich i prostych
problemoéw badawczych z zakresu
automatyki i robotyki

Definiuje i rozwigzuje zadania
optymalizaciji

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K7_WO06] ma rozszerzong wiedze
z zakresu projektowania
elementdw i urzadzen automatyki,
systemow sterowania i
wspomagania decyzji oraz
ztozonych systeméw
mechatronicznych

Projektuje i realizuje komputerowy
system sterowania dla wybranych
procesow przemystowych

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_WO02] ma uporzgdkowang
wiedze z zakresu zastosowania
systemow informatycznych do
zwiekszania niezawodnosci,
efektywnosci, szybkosci i
mobilnoéci systeméw sterowania i
zarzadzania

Wykorzystuje zaawansowane
narzedzia informatyczne do
zwiekszania funkcjonalnosci
komputerowego systemu
sterowania o modut wspomagania
decyzji

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_KO02] potrafi wspétdziatac i
pracowac w grupie przyjmujac w
niej rézne role oraz okreslac
priorytety stuzgce realizacji
okreslonego zadania

Realizuje zréznicowane zadania w
grupie przyjmujac rézne role:
kierowniczg, wykonawcza,
oceniajgcy

[SK1] Ocena umiejetnosci pracy
w grupie

[K7_WO09] ma wiedze z zakresu
typowych systemow zabezpieczen
w warunkach przemystowych, zna
metody identyfikacji zagrozen i
projektowania systemow
zabezpieczenh zgodnie z metodykg
bezpieczenstwa funkcjonalnego,
ma wiedze z zakresu
bezpieczenstwa informaciji

Buduje system sterowania i
wspomagania decyzji z
uwzglednieniem rozbudowanych
procedur bezpieczenstwa

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_U10] potrafi zastosowac
poznane narzedzia i metody
matematyczne oraz techniki
komputerowe do analizy i oceny
elementoéw, urzadzen, uktadow i
systemow automatyki i robotyki

Stroi regulatory i wspomaga
decyzje operatorskie i
menadzerskie z wykorzystaniem
technik optymalizac;ji

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikéw
realizacji zadania
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Tresci przedmiotu

Treéci przedmiotu - wyktad
Zagadnienia Komputerowych systeméw sterowania i wspomagania decyzji (KSSiWD) rys techniczny i
historyczny

Realizacja systeméw wspomagania decyzji Heurystyki Statystyka Optymalizacja

Komputerowe systemy sterowania i miejsce wspomagania decyzji w tych strukturach.

Zagadnienia sterowania bezposredniego, nadrzednego, optymalizujagcego, zarzadzania

Realizacja sprzetowa i wymagania stawiane urzadzeniom pracujgcym w tych warstwach

Metody wspomagania decyzji off-line i on-line

Metody optymalizacji przydatne w KSSiWD

Realizacja KSSiWD w zastosowaniach automatyki przemystowej

Tresci przedmiotu - laboratoria
Strojenie regulatoréw z uzyciem optymalizaciji

Realizacja optymalizacji w PLC

Budowa systemu wspomagania decyzji dla zadan off-line - wyznaczenie trajektorii sterowania na horyzoncie
sterowania

Budowa systemu wspomagania decyzji dla zadan on-line - wspomagania aktualnie realizowanego procesu
sterowania

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria Sposdb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny kofAcowej
oceniania OSIQQan}’Ch Realizacja modutéw 50.0% 100.0%

efektéw uczenia sie laboratorynych

Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur Anna Kwiatkowska Systemy wspomagania decyzji PL

Wprowadzenie, Al, logika rozmyta

Waldemar Bojar, Katarzyna Rostek, Leszek Knopik Systemy
wspomagania decyzji PL Teoria, przyktady, zadania

Andrzej P. Wierzbicki Teoria i praktyka wspomagania decyzji PL
Zaawansowana teoria, optymalizacja
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Uzupetniajaca lista lektur Grega W., Metody i algorytmy sterowania cyfrowego w uktadach
scentralizowanych i rozproszonych, Wydawnictwo AGH, 2004

Tatjewski P.: Sterowanie zaawansowane obiektéw przemystowych,
Akademicka Oficyna Wydawnicza EXIT, 2002

Krzysztof Krupa Systemy wspomagania decyzji. Metody badan
operacyjnych z zastosowaniem arkusza kalkulacyjnego PL Praktyka,
Excel, badania operacyjne

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/ 1. Dokonaj strojenia regulatora PID z uzyciem technik optymalizacji

przyktadowe pytania/
realizowane zadania

2. Zrealizuj prosty algorytm optymalizacji w PLC

3. Zrealizuj system decyzyjny dotyczacy harmonogramowania w srodowiskowych systemach sterowania

4. Zrealizuj system wspomagania decyzji dla operatora komputerowego systemu sterowania

Zajecia praktyczne Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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