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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

Technologie Pojazdéw Bezzatogowych, PG_00069763

Kierunek studiow

Informatyka, Technologie wodorowe i elektromobilnos$¢

Data rozpoczecia studiéw  (luty 2026 r. Rok akademicki realizaciji 2026/2027
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 3.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. tukasz Kulas

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Lukasz Kulas

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |15.0 0.0 30.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 3.0 27.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Zagadnienia techniczne dotyczgce wybranych technologii stosowanych

obecnie w przemysle, w tym uruchomienie, modyfikacje i integracje m.in. systeméw wbudowanych,
zaawansowanych tgczy bezprzewodowych, systemoéw pozycjonowania, systemow detekcji przeszkod.
Akcent jest potozony na umiejetno$¢ integracji podsysteméw z uktadami przetwarzania danych i sterujgcymi.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U03] potrafi zaprojektowac,
zgodnie z zadang specyfikacja,
oraz wykonac typowe dla kierunku
studiéw ztozone urzgdzenie,
obiekt, system lub zrealizowa¢
proces, uzywajgc odpowiednio
dobranych metod, technik,
narzedzi i materiatdow, korzystajgc
ze standardéw i norm
inzynierskich, stosujgc wtasciwe
dla kierunkow studidéw technologie
i wykorzystujgc doswiadczenie
zdobyte w $rodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierska

potrafi zaprojektowa¢ zgodnie ze
specyfikacjg typowy system
bezzatogowy w oparciu o
popularne platformy obliczeniowe
(np. RaspberryPi), wykorzystujac
czujniki i moduty komunikacyjne

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_U04] potrafi wykorzystywac
posiadang wiedze z zakresu
metod i technik programowania
oraz dobrac i zastosowac
wiasciwe metody i narzedzia
programistyczne w tworzeniu
oprogramowania komputeréw albo
programowania urzgdzen lub
sterownikow wykorzystujgcych
mikroprocesory albo elementy lub
ukfady programowalne,
charakterystycznych dla danego
kierunku studiéw, dokonujac
oceny i krytycznej analizy
wykonanego oprogramowania, a
takze syntezy i tworczej
interpretacji prezentowanych za

jego pomoca informacji

potrafi wykorzystywaé posiadang
wiedze z zakresu metod i technik
programowania oraz dobra¢ i
zastosowac wtasciwe metody i
narzedzia programistyczne w
tworzeniu oprogramowania
komputeréw albo programowania
urzadzen lub sterownikéw
wykorzystujgcych mikroprocesory
albo elementy lub uktady
programowalne wykorzystywane
do sterowania komponentami
systemoéw bezzatogowych

[SU1] Ocena realizacji zadania
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Tresci przedmiotu

Tresci przedmiotu - wykfad

. Zastosowania i przyktadowe scenariusze wdrozeniowe systeméw autonomicznych
Wprowadzenie do platform autonomicznych

. Czujniki w platformach autonomicznych

. Jednoptytkowe uktady sterowania

. Systemy przetwarzania i zarzgdzania danymi oraz cyberbezpieczenstwo

. Magistrale przesytu danych

. Systemy komunikacji bezprzewodowej

. Systemy swiadomosci sytuacyjnej

. Symulacja platform autonomicznych

10. Projektowanie platform autonomicznych w rzeczywistych zastosowaniach
11. Nawigacje i planowanie misji

12. Systemy lokalizacji

13. Pojazdy bezzatogowe - demonstracje

Tresci przedmiotu - laboratoria

1. Komputery jednoptytkowe do systeméw sterowania
2. Systemy komunikacji bezprzewodowej

3. Interfejsy M2M

4. Czujniki przemystowe

5. Czujniki wykrywania przeszkod

6. Systemy nawigacyjne

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych|50.0% 100.0%

Zalecana lista lektur

dokumentacja techniczna komponentéw i podsytemow udostepniana
przez producentéw

Podstawowa lista lektur

Uzupetniajaca lista lektur normy techniczne

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Wymagania na komponenty wynikajace ze specyfiki bezzatogowych platform mobilnych

Zajecia praktyczne
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wygenerowania:

28.09.2026 10:46

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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