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Karta przedmiotu

Nazwa i kod przedmiotu

Projektowanie mechatroniczne systeméw maszyn technologicznych, PG_00064801

Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow  |luty 2027r. Rok akademicki realizacji 2027/2028
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ specjalnosciowych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposdb realizacji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Technologii

Maszyn i Materiatéw -> Zaktad Tech

nologii Maszyn i Automatyzacji Produkgciji

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Mateusz Wrzochal

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 4.0 16.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentdéw ze wspotczesnymi rozwigzaniami i zagadnieniami projektowymi w
zakresiesterowania i napedéw zautomatyzowanych maszyn technologicznych.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy Efekt z przedmiotu Sposéb weryfikacji i oceny efektu
[K7_WO04] wykazuje sie wiedzg Student ma wiedze dotyczaca [SW1] Ocena wiedzy
obejmujgca wybrane zagadnienia |zagadnien projektowania faktograficznej
z zakresu wiedzy szczegdtowej, w | systeméw mechatronicznych
szczegolnosci z zakresu metod, zwigzanych z technikg sterowania
technik, narzedzi i algorytmow i napeddéw obrabiarek
wiasciwych dla Mechatroniki skrawajgcych i innych maszyn

technologicznych.

[K7_WO03] wykazuje sie Student ma wiedze w zakresie [SW1] Ocena wiedzy
uporzadkowang i podbudowang systemdéw mechatronicznych faktograficznej

teoretycznie wiedzg obejmujgca zawierajgcych uktady
kluczowe zagadnienia z zakresu programowalne oraz algorytmy

Mechatroniki pozwalajace na przetwarzania sygnatéw, ktére sg
projektowanie i synteze stosowane w uktadach sterowania
stacjonarnych i niestacjonarnych |i napedéw maszyn
ukfaddéw, urzgdzen i procesow technologicznych.

mechatronicznych o dziataniu
ciagtym i dyskretnym

[K7_U14] integruje informacje Student zna najistotniejsze [SU3] Ocena umiejgtnosci
pozyskane z literatury oraz innych |osiagniecia z zakresu uktadow wykorzystania wiedzy uzyskane;j
wiasciwie dobranych zrodet, takze |sterowania automatycznego oraz |w ramach przedmiotu

w jezyku obcym, dokonujgc ich techniki serwonapedow [SUZ2] Ocena umiejetnosci analizy
tworczej interpretaciji i krytycznej elektromechanicznych i informaciji

oceny oraz wyciggajgc wnioski bezposrednich, ktére sg

stosowane we wspotczesnych
maszynach technologicznych.

[K7_U04] twérczo projektuje lub Student ma wiedze na temat [SU4] Ocena umiejetnosci
modyfikuje, w catosci lub co komputerowego wspomagania korzystania z metod i narzedzi
najmniej w czgsci, system lub stosowanego do obliczen i doboru |[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
proces mechatroniczny, zgodnie z | podzespotéw napedowych, do informacji

zadana specyfikacja, dostrajania programowalnych

uwzgledniajgc aspekty techniczne |parametrow napeddéw oraz do
i pozatechniczne, szacujgc koszty |badan doktadnosci ruchowej

i wykorzystujgc techniki maszyn CNC

projektowania wtasciwe dla zadan
z zakresu mechatroniki

Tresci przedmiotu

Treéci przedmiotu - wykfad

WYKLAD: Struktury przestrzenno-ruchowe oraz uktady kinematyczne wybranych maszyn
technologicznych. Sterowanie i automatyzacja maszyn technologicznych. Przeglad i przyktady rozwigzan
konwencjonalnych uktadéw sterowania. Uktady sterowania wykorzystujace wspétczesne sterowniki
mikroprocesorowe. Sensory i przetworniki pomiarowe w ukfadach sterowania maszyn technologicznych.
Uktady napedowe wspétczesnych maszyn technologicznych. Poréwnanie cech eksploatacyjnych i zakres
zastosowan napedow elektrycznych, hydraulicznych i pneumatycznych. Klasyfikacja, budowa i zakres
zastosowan silnikdw elektrycznych do napedoéw obrabiarek. Zasady okreslania warunkéw obcigzenia i
wymogow sterowniczych dla doboru silnikéw napedowych. Przetworniki i sensory do sterowania napedami,
sprzezenia zwrotne serwonapeddw, urzgdzenia pomiarowe. Podzespoty przektadniowe i inne elementy
mechaniczne w elektromechanicznych napedach ruchéw obrotowych i liniowych. Metody oceny
doktadnosci ruchowej maszyn CNC i podobnych, sprzet pomiarowy oraz oprogramowanie do badan.

LABORATORIUM: Podzespoty napedow i sterowania wspotczesnych maszyn technologicznych. Struktura
konstrukcyjna oraz dziatanie obrabiarki CNC. Zasady doboru oraz wiasciwosci uzytkowe sensoréw i
urzadzen pomiarowych do automatyzacji napedéw. Regulowane napedy pradu przemiennego. Naped
pozycjonujacy z silnikiem krokowym sterowaniem CNC. Wyznaczanie predkosci krytycznych w uktadzie
wrzeciono-narzedzie. Budowa i sterowanie obrabiarek CNC. Zasady doboru, parametryzacja i obstuga
falownika w napedzie z silnikiem asynchronicznym klatkowym. Zasady doboru, parametryzacja i obstuga
serwonapedu z silnikiem bezszczotkowym AC.
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Wymagania wstepne
i dodatkowe

Projektowanie mechatroniczne

Komputerowo wspomagane wytwarzanie

Komputerowe wspomaganie projektowania (CAD)

Modelowanie uktadéw mechatronicznych

Budowa i eksploatacja systeméw mechatronicznych

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Wyktad

56.0% 70.0%

Laboratorium

100.0% 30.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Skoczynski W: Sensory w obrabiarkach CNC. Wydawnictwo Naukowe
PWN S.A. 2018

Uhla T.: Projektowanie mechatroniczne zagadnienia wybrane.
Wydawnictwo Instytutu Technologii Eksploatacji - Panstwowy Instytut
Badawczy 2011

Schmid D. (Red.): Mechatronika. Wydawnictwo REA 2002

Wrotny L.T: Podstawy konstrukcji obrabiarek i inne ksigzki

Honczarenko J.: Roboty przemystowe, budowa i zastosowanie. WNT.
2010.Honczarenko J.: Obrabiarki sterowane numerycznie. WNT.
2009.Kosmol J.:Serwomechanizmy obrabiarek sterowanych
numerycznie. WNT. Warszawa, 1998.

Uzupetniajaca lista lektur

Habrat W.: Obstuga i programowanie obrabiarek CNC. Podrecznik
operatora. Wydawnictwo KaBe 2007

Szelerski M. W.:Praktyczne podstawy mechatroniki. Wydawnictwo
Kabe 2022

Kluszczynski K. (Red.): Mechatronika. Analiza, projektowanie i badania
wybranych elementéw i systeméw. Wydawnictwo PAK 2013.

Grzesik W., Ruszaj A.: Hybrydowe metody obrébki materiatéw
konstrukcyjnych. Wydawnictwo Naukowe PWN SA 2021

Pritschow G.: Technika sterowania obrabiarkami. Ofic. Wyd. Pol.
Wroctawskiej. Wroctaw 1995.

Adresy eZasobdow

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Test koncowy zawiera wiele szczegétowych pytan dotyczacych tematyki przedmiotu.

Zajecia praktyczne
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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